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MANUAL DE USUARIO
ROBOT CORTACESCPED R5200i

jLea atentamente este manual ante de realizar cualquier operacion!
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1. INTRODUCCION Y SEGURIDAD
1.1 Introduccion

Gracias por la adquisicion de este producto.
Usted dispondra de tiempo libre extra, mientras esté usando el robot cortacésped
R5200i.

Solo debe usar este aparato una vez que usted haya leido y comprendido este
manual de usuario, y sus instrucciones de uso.

El producto, sus especificaciones técnicas y sus documentos estan sujetos a
posibles variaciones sin previo aviso.

La siguientes paginas contienen importantes normas de seguridad y de operacion.
Por favor, lea y siga atentamente las instrucciones de este manual antes de
comenzar a utilizar este aparato. Sobre todo, las que hacen referencia a la
seguridad, avisos y precauciones.

No leer o no seguir adecuadamente estas instrucciones, avisos o precauciones,
puede provocar accidentes graves o incluso la muerte de personas, mascotas, o
causar dafios a otros bienes personales. No esta permitido modificar el disefio
original del robot. Todas las modificaciones estaran bajo su propia
responsabilidad.

jAVISO!
iEl robot cortacésped puede ser peligroso si no se usa correctamente!

INFORMACION IMPORTANTE
Lea atentamente el Manual de Usuario, y comprenda el contenido antes de
usar su robot.

1.2 Etiquetas de seguridad del cortacésped

Estos simbolos los podra encontrar sobre el cortacésped. Reviselos con atencion
y entienda su significado.

1. Esta etiqueta la encontrara en la parte superior.
Por favor, lea el significado de cada simbolo antes de su uso.
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1. AVISO. Indica que el robot es una herramienta potencialmente peligrosa. Debe
prestar atencion durante su uso, y seguir las instrucciones de seguridad.

2. Lea atentamente el manual de usuario y siga las instrucciones de seguridad
antes de operar con la maquina.

3. Existe la posibilidad que algunos objetos salgan disparados cuando se usa el
robot, como pequefias piedras... debe mantener una distancia de seguridad
prudencial. Tome precauciones.

4. Tenga especial cuidado con los nifios, mascotas o visitantes. Deben estar
siempre alejados de la zona de trabajo.

5. ATENCION. Debe desconectar siempre el dispositivo antes de cogerlo, ya sea
para un mantenimiento rutinario como para un posible cambio de piezas, o0 una
simple limpieza.

6. Nunca utilice una hidrolimpiadora a presion, ni siquiera una manguera de agua
para la limpieza.

7. Mantenga alejados las manos y los pies de las cuchillas de corte, ya que estan
muy afiladas. Tampoco intente levantar el robot mientras esté trabajando.

8. ATENCION. No se suba a la maquina.

2. Simbolo del asa

ASA/
| POINGEE_

Siempre debe levantar el robot por el asa, que esta situada en la parte posterior de
la maquina.

jAVISO!
Un uso incorrecto puede provocar accidentes graves e incluso la muerte.




3. Etiqueta de especificaciones

KeC

Model: R5200i

Product name: Robot lawn mower
Input: 204 V == 4A 85w
Made inP.R.C.

SN 2OOOOOOKKXS520

IP54

RoHS (€ g

)i

Una vez que haya finalizado la vida util, debera llevar este producto a un
centro de recogida selectiva, nunca a un contenedor convencional. Y siempre

KPC

Product name: Robot lawn mower
Model: R5200i P54

Input: 294V ==4A

Ouput:29.4 V = 4A

Made in P.R.C.

RoHS (€ E

debera respetar la normativa local para el reciclaje de productos.

4. Etiqueta de lugar de carga

ATENCION!
Sitle esta parte de |a base hacia
el interior del terreno

ATTENTION!

Placez cette partie de |a baze tournée

VETS Ii sol.

Esta etiqueta esta situada en la base de carga, por favor, asegurese de que la
posicion es correcta para poder utilizar adecuadamente el robot. De lo contrario

podria provocar dafios personales 0 a otros objetos.

5. Simbolo de peligro

DANGER

iPELIGRO! Cuchillas muy afiladas. Peligro de corte. Tenga especial cuidado con

las manos y los pies. Puede provocar un accidente grave.

1.3 Simbolos del Manual de usuario



Estos simbolos los puede encontrar dentro del manual de usuario.

AVISO
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX

Un AVISO en un recuadro indica que existe riesgo de danos a personas.

INFORMACION IMPORTANTE
XXXXXXXXXX XXX XX XXX X XXX XXX XX XXX

Una nota de INFORMACION IMPORTANTE en un recuadro indica que existe un
riesgo de dafos, especialmente cuando no se siguen las instrucciones indicadas,
y para avisar del uso correcto.

1.4 Instrucciones de Seguridad

- Lea con atencion el manual de usuario/operacion y siga todas las
indicaciones de seguridad y de advertencia.

- jEsta maquina tiene cuchillas rotativas muy afiladas! Nunca permita que el
robot trabaje cuando haya nifios, mascotas u otras personas en la zona de
corte. Estos siempre deben mantenerse alejados.

- Nunca permita que nadie se suba o se siente sobre el cortacésped.

- Nunca permita que alguien no familiarizado con las normas de operacion y
seguridad de la maquina la utilice.

- Mantenga los pies y las manos alejados de las cuchillas y de otras partes
moviles.

- Nunca intente manipular o modificar el cortacésped, mientras esté en
funcionamiento.

- Inspeccionar y limpiar la zona de corte de posibles objetos (ramas,
juguetes, ropa o cualquier cosa que sea superior a 6 cm de altura) antes de
hacer funcionar el cortacésped.

- Nunca levante el cortacésped ni revise las cuchillas mientras la maquina
esta en funcionamiento.

- Apague siempre el robot si lo va a levantar o va a realizar cualquier ajuste.

- Cuando trabaje con el modo manual, mantenga una distancia de seguridad
prudencial alrededor del robot, y use un calzado apropiado.

- No utilice el robot en superficies con pendientes superiores a los 30° 0 en
terrenos irregulares.

- No use el robot si tiene desperfectos o alguna funcién esta inoperativa.

- No intente deshabilitar alguna funcion de seguridad de la maquina.

- Utilice guantes de seguridad cuando revise o reemplace las cuchillas de
corte.

- Pdngase gafas de protecciéon y guantes cuando instale el cable virtual y las
estacas que delimitan el terreno de corte. Asegurese que el cable con las
clavijas no esté a una altura que suponga un riesgo de accidente. Evite
posibles tropiezos.




No use un cable de alargo de corriente para conectar la base de carga.

Use solo las partes originales que se adquieren con la maquina, como el
cargador.

No utilice el cargador si el cable ha sufrido dafios.

No coloque objetos metalicos en el area de carga.

No coloque objetos metélicos en los bornes de carga del robot.

Evite regar directamente la zona de acoplamiento para la carga y sobre el
panel de control.

El robot cortacésped tiene cuchillas giratorias muy afiladas. Por favor, tenga
cuidado cuando se esté moviendo. Puede provocar accidentes graves.
Mantenga el robot en perfecto estado, realice correctamente su limpieza y
mantenimiento segun indica el fabricante. Un buen cuidado garantiza un
buen trabajo y una larga vida util.

Para evitar posible dafios irreparables, no lave nunca ninguna parte del
robot con agua a presion y no sumerja ninguna parte de la maquina en
agua, podria provocar un cortocircuito u otros dafos.

Nunca use el robot en un lugar en el que se encuentren explosivos o
materiales inflamables.

El usuario sera el responsable de cualquier accidente o dafios a otras
personas u animales, sino sigue con detenimiento las normas de seguridad
aqui mencionadas.

Rellenar los pequefios agujeros que se encuentren en la zona de corte, de
esta forma facilitara el trabajo al robot.



2. PRESENTACION

Este capitulo contiene informacién que usted deberia conocer antes de realizar la
instalacion.
2.1 Qué contiene la caja
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1. Puerta superior. En su interior se encuentra el ajuste de altura de corte y el
botdn de encendido/apagado del robot.

2. Rueda de ajuste de la altura de corte. Gire la rueda para ajustar la altura de
corte entre 2,5 cm hasta 6 cm.

3. Interruptor de encendido y apagado del robot.

4. Conector USB

5. Pletinas de carga

6. Sensores de lluvia

7. Interruptor de emergencia del panel de control. Presiénelo para desconectar el
robot.

8. Agarradera (sensor de contacto). Si se toca durante el funcionamiento del robot,
éste se detendra.

9. Cuchillas.

10. Protector de las cuchillas.




11. Botén HOME. Pulse este botdn cuando el robot esté en funcionamiento para
que regrese a la base automaticamente.

12. Indicador de carga. Color rojo: cargando. Color verde: bateria cargada o en
reposo.

13. Indicador de cable pastor. Sin color: cable pastor en buenas condiciones. Rojo:
cable roto o desconectado.

14. Terminal de corriente.

15. Terminales de conexion del cable pastor.

16. Cabezales de carga.

17. Agujeros de anclaje de la base al terreno.

18. Cargador de corriente.

19. Cable pastor (100 m). Se utiliza para delimitar la zona de corte. Actia como
una pared virtual para el robot.

20. Conectores de cable pastor (10 un.). Se utiliza para unir entre si dos
segmentos de cable pastor.

21. Piquetas de instalacion de cable pastor (10 un.). Se utilizan para fijar el cable
al terreno alrededor de todo el perimetro del area de corte.

22. Clavos para anclar la base al terreno de corte (4 un.).

25. Cuchillas de repuesto (4 un.).

26. Llave Allen.

27. Manual del usuario.

Partes consumibles:

1. Cuchillas

. Cable pastor

. Conectores del cable pastor
Clavijas

. Estacas

. Bateria control remoto

. Llave hexagonal interior

. Ruedas de rodadura traseras
. Ruedas frontales

©CONOUAWN

2.2 Funciones del robot R5200I

- Sensor de elevacion
El cortacésped tiene un sensor instalado entre la parte superior y la cubierta
central, que paran automaticamente el robot si detectan que éste se eleva.

- Sensor de pendiente
El robot también tiene instalado un sensor que detecta pendientes superiores a los
30°, y en el caso de que lo detecte provocara el paro inmediato de la maquina.

- Sensores de choque
El robot posee sensores de choque, tanto en la parte frontal como en los laterales,
que se activan cuando el robot choca con algun objeto que tenga una altura



superior a los 6 cm. El robot cambiara automaticamente su trayectoria para eludir
el obstaculo.

- Sensores de lluvia.

El robot viene equipado con dos sensores de lluvia localizados en el panel de
control en la parte superior. Cuando se activa este sensor, automaticamente el
robot vuelve a la base de carga. Estos sensores se pueden poner en ON/OFF
(activar o desactivar segun se quiera).

ON: el cortacésped regresara a la base de carga cuando llueva.

OFF: el cortacésped seguira cortando cuando esté lloviendo.

- Sensores de contacto.
Cuando alguien o algo toca la agarradera del robot, éste se detendra
automaticamente.

- Programacion del horario de corte.
Puede realizar una programacion de las areas de corte de forma semanal, de
lunes a domingo, diferente para cada dia de la semana, desde el panel de control.

- Funcién antirrobo
El robot dispone de un cédigo de seguridad de proteccion frente a un posible robo.
Sin la base, el robot dejara de funcionar.

- Anchura de corte
La anchura de corte es de 28 cm

- Altura de corte de facil regulacion
Puede regularlo entre 2.5 cm y 6 cm, con solo girar una rueda.

- Sistema de autorecarga de la bateria

Cuando el motor detecte que el nivel de carga de la bateria es bajo, desconectara
el motor de corte y, siguiendo el cable pastor, volvera automaticamente a la base
para recargar la bateria. Una vez que el proceso de recarga se haya completado
el robot se movera hacia atras unos centimetros y entrara en modo de reposo.

- Interruptor de parada de emergencia

Pulse el boton de parada de emergencia situado en la parte superior del robot, en
el panel de control, para detener su actividad inmediatamente. Una vez pulsado el
robot se apagara completamente. Gire el interruptor en el sentido de las agujas del
robot para activar nuevamente el robot.

- Dos modos de corte

El robot tiene dos modos de corte: lineal o circular (alta eficiencia). En modo Auto,
el propio robot seleccionara el modo de corte de manera automatica. Cortara de
modo lineal si detecta que la hierba estd corta o procedera a cortar de modo
circular si detecta que la hierba esta alta o densa.
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- Sensor de presion
Situado en la parte superior del robot. Si un nifio o alguien se sienta sobre el
cortacésped, éste dejara de trabajar inmediatamente.

- Cable pastor

El robot no podra funcionar sin haber instalado el cable pastor que delimita la zona
de corte. Sugerimos utilizar un cable de longitud de entre 100 y 600 m. EI cable
pastor actuara como una pared virtual asi como de guia para que el robot pueda
encontrar la base. El robot no funcionara si el cable pastor ha sido cortado o si la
base no esta conectada a la red eléctrica.

- El cortacésped se parara si el cable pastor esta cortado o la estacion de carga
esta en Off.

Si el cable pastor esta cortado o dafiado, o la base de carga esta apagada, el
robot se parara a los 3 segundos.

- Cuatro pasos para comenzar a trabajar con seguridad.

1. Conecte la estacion de carga con la fuente de alimentacion por el cargador y
asegurese de que la luz de carga esta de color verde.

2. Conecte el cable pastor a la estacion de carga y asegurese que todo esta
correctamente conectado (la luz del cable pastor estara apagada)

3. Apriete el boton de puesta en marcha y libere el interruptor de emergencia.

4. Ponga el password elegido y seleccione el modo de operar.

- Proteccion frente a sobrecargas

El motor de corte sin escobillas y los dos motores de movimiento son
monitorizados continuamente durante la fase de corte. Cualquier situacién
andmala que se detecte y que pueda causar una sobrecarga de éstos
componentes, detendra el robot instantdneamente y mostrara un mensaje con el
problema detectado en la pantalla del panel de control.

- Proteccioén al agua

La carcasa de la maquina ha sido disefada para proteger de la humedad el
interior de la maquina donde se encuentran los elementos electronicos. El grado
de proteccion es IP55.

- Pantalla LCD

- Compas electronico

El robot tiene un sistema de compas de navegacion, que le ayuda a ir en linea
recta en las subidas.

- Seleccidén de distintas areas de corte

Podra seleccionar distintas areas de corte. Esto funciona bien para una amplia
zona de corte. Ver seccion 5.12. Esta funcién debera de utilizarse con la funcion
de programacion.

- Selecciodn de diferentes idiomas
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- Rango

Podra seleccionar entre cuatro rangos diferentes de penetracién cuando el robot

alcance el cable pastor.

2.3 Datos técnicos

Modelo | R5200i Bateria

Datos técnicos Tipo de bateria Litio

Peso bruto 21 kg Capacidad bateria 6.6Ah

Peso neto (robot) | 12,2 kg Tiempo de carga < 3 horas

Dimensiones 60.5x46.5x28 cm | Tiempo medio de trabajo | 2-3 horas

Potencia nominal | 85w Funciones

Ruido > 60dB Seguimiento del recorrido del X
cable opcional

Numero de 4 unidades El robot se desactiva sila base | X

cuchillas no tiene potencia

Altura de corte 2.5-6 cm El robot se desactiva si el cable | X
pastor esta dafado o cortado

Anchura de corte | 28 cm Sensor de contacto X

Velocidad de corte | 35m/min Sensor de lluvia X

Velocidad de 3000 rpm Auto recarga X

rotacion de la

cuchillas

Pendiente max. 30° Corte espiral inteligente X

soportada

Max. temperatura | 40°C Corte lineal X

ambiente

Cobertura de corte | 800m? + 20% Anti robo X

(para una carga)

Capacidad de 2600m? + 20% Sensor de elevacion X

trabajo

Nota: las superficies que el robot es Sensor de inclinacién X

capaz de cortar con una sola carga Sensor de choque X

dependeran, principalmente, de las Pantalla LCD X

condiciones de las cuchillas, del tipo de | Proteccién de lluvia X

hierba, ritmo de crecimiento de la Sensor de contacto X

hierba y grado de humedad. La forma Sistema de configuracién de X

del jardin también afectara de manera horario

importante. Cuanto mas abierto sea el [ |nterruptor de emergencia X

terreno mas superficie sera capaz de Proteccion por contrasefa X

cortar con una sola carga de bateria.

Base de carga y cable pastor Brujula electronica X

Dimensiones de la | 78*50*20 cm Diferentes idiomas X

base

12




Max. longitud del
cable pastor

600m/0.5 mm

Multi zonas

Longitud estandar
del cable pastor

100m/0.5mm

Areas de trabajo

2.4 Rutina de trabajo

13



3. INSTALACION

En este capitulo describiremos los pasos a seguir para instalar el cortacésped.
Antes pero, debe de haber leido atentamente el capitulo 2 Presentacion.

Lea la totalidad de este apartado antes de empezar la instalacién. Una mala
instalacion puede afectar el buen funcionamiento del robot. Por consiguiente, es
muy importante planificar cuidadosamente la instalacion.

3.1 Preparativos

- Lea las instrucciones con atencién. Familiaricese con los controles y con el
uso adecuado del cortacésped.

- Nunca debe dejar utilizar el robot a alguien que desconozca estas
instrucciones o a ninos.

- El operador o usuario es el responsable de posibles accidentes o dafios a
terceros o a la propiedad.

3.2 Ajuste del hardware

Ajuste de la cuchilla

El sistema de corte usado por el robot cortacésped esta basado en la eficacia y en
la eficiencia energética. A diferencia de los cortacéspedes normales, este corta la
hierba en lugar de romperla.

Los sensores de lluvia son opcionales (ver cap. de Lluvia), nosotros
recomendamos cortar la hierba cuando la humedad sea mas baja, para obtener un
mejor resultado. Aunque el robot puede trabajar bajo la lluvia, existe el riesgo que
la hierba demasiado humeda se acumule en la zona de las cuchillas y de las
ruedas, y provoque que el aparato patine en zonas de pendiente.

Las cuchillas deben estar en buen estado para obtener el maximo rendimiento.
Para asegurarse que las cuchillas no sufran desgastes antes de tiempo o dafos,
debe mantener limpia la zona de corte de posible objetos, como ramas, piedras,
objetos metalicos..., especialmente aquellos cuya altura sea superior a los 6 cm.
Por favor, rellene los posibles agujeros o aplane los pequeios monticulos para
mejorar el funcionamiento y evitar posibles dafos.

Ajuste de la altura de corte

1. Presione la tapa superior y abrala.
2. Gire la rueda de ajuste a la altura deseada (entre 2.5 y 6 cm).

14



. y A4

3. Cierrala taa presionando hacia abajo.

Explicacién de la altura de corte: tome 3 cm de altura, por ejemplo.

Altura de corte: 3cm

It Altura
hierba

3.3 Instalacion de la base de carga

-Elija la mejor localizacién para la instalacion, asegurese de que el suelo sea firme
y plano, que no haya agua, ni interferencias magnéticas, y ningun obstaculo frente
a la estacién de carga.

Este es el mejor lugar para la instalacién de la base:

15



1. Asegurese de que el suelo sea llano.

2. Que no existan interferencias magnéticas
3. Lejos de posibles charcos o del agua

4. Sin obstaculos frente a la base de carga

- Por favor, situe la base de carga en posicion horizontal.

X

Ny
- Coloque el cable pastor como indica en la imagen.

- Fije la base de carga con cuatro estacas clavadas.

INFORMACION IMPORTANTE
Antes de fijar la base sobre el césped, examine detenidamente la posicion
elegida, y compruebe si es la mejor opcion, para facilitar el trabajo de corte.

INFORMACION IMPORTANTE
No pise o camine sobre la estaciéon de carga.

3.4 Instalacion de cable pastor

El cable pastor se puede instalar de dos formas, tal y como se indica a
continuacion:

16




- Asegurando el cable con piquetes en el terreno.
Coloque grapas de facil extraccion al principio, por si quisiera ajustar el cable
durante los primeros dias de corte, para mejorar el trabajo.

- Enterrando el cable.

Puede enterrar el cable a una profundidad maxima de 5¢cm.

Se pueden combinar los dos métodos. La idea es evitar que el cable sea cortado
por las cuchillas del robot.

- Hay que evitar colocar el cable creando angulos demasiado acusados.
Ver las imagenes. Colocar los piquetes a un metro de distancia.

Utilice las piquetas suministradas
b para ajustar el cable guia lo maximo
Cable geia posible a la superficie del terreno.

INFORMACION IMPORTANTE
Si el terreno esta muy seco y duro, los piquetes podrian romperse. En este
extremo, deberia regar un poco el terreno en el que va a clavar los piquetes
para poder facilitar el trabajo.

17
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- La distancia minima entre la parte frontal de la base de carga y un obstaculo,
debe ser de al menos 2 metros. Asegurese, ademas, de que la distancia desde la
esquina hasta la base es de unos 2.5 metros. Y que el primer tramo de cable esté
en linea recta unos 2.5 metros enfrente de la base.

- Para un gran obstaculo, por ejemplo una casa, una pared, una valla u otro objeto
de grandes dimensiones, debe dejar una distancia de al menos 40 cm entre el
cable pastor y este obstaculo. De esta forma evitara posible choques.

- Deje una distancia de unos 10cm entre un camino que esté al mismo nivel que la
hierba.

- En el caso de una piscina, la distancia recomendada es de unos 40cm de los
bordes.

- La distancia minima entre dos esquinas deber ser de 1m.

- Para afadir una isleta (piscina, parterre, fuentes, macetas...) la distancia entre
ambos cables debe ser de 1cm, y deberan sujetarse al terreno con el mismo
piquete.

- Hay dos tipos de configuracion del cable pastor alrededor de la estacién de
carga.

Ponga la base de carga cerca de una esquina. Tome esta situacién como
referencia.

18



Por favor, asegurese de que esta en linea recta, al menos 2.5m frente a la base de
carga. Esta debe estar lejos de una zona de posible encharcamiento.

Si hay varios obstaculos cercanos, como pueden ser varios arboles, o una fuente y
un macizo de flores, etc. debera agruparlos individualmente, tal y como se muestra
en la siguiente imagen.

- La distancia maxima entre el cable pastor y la raiz del arbol/arbusto debera ser
de unos 20cm.

Los arboles con agujeros o con
Superior a 2 flores alrededor deberan de
metros rodearse con un cable pastor

- oo -
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- Intente evitar al maximo hacer angulos inferiores a los 90° cuando esté
instalando el cable, ya que el robot no seguira correctamente el camino a
través del cable pastor. Realice siempre angulos superiores a los 90°, tal y
como se indica en el dibujo.

Angulo correcto, siempre
haga angulos superiores
alos 90°

Esquina incorrecta

Instalacion correcta en las esquinas pronunciadas.

Conectores para cables pastor

- Unién del cable pastor

Si con el cable pastor que tiene, no le es suficiente para cubrir toda la zona, puede
usar los conectores para unir dos cables. Estos conectores tienen proteccidén para
la lluvia y dan una conexion eléctrica fiable.

Empalme: Inserte ambos extremos del cable en el conector. Presione el botén del
conector hacia abajo, utilice unos alicates para presionar con mas fuerza.

20



3.5 Instalacion de los cabezales de carga

Por favor, atornille los cabezales de carga a la base en el sentido de las agujas del
reloj, tal y como se indica en el dibujo.

3.6 Conexion del cable pastor a la estacion de carga
1. Despunte las dos partes finales del cable (deje una longitud de 1cm por banda).

Antes debera haber cortado el cable sobrante, justo para que lleguen los dos
extremos a la base.
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2. Conecte los dos extremos del cable pastor a la base de carga, por los
conectores que se encuentran en la parte posterior de la base.
Fijese en los terminales positivos y negativos.

3. Laluz de estado del cable pastor estara apagada mientras el cable pastor esté
conectado correctamente a la base. En el caso de que hubiera algun fallo, se
encenderia una luz roja intermitente y se oiria un pitido agudo desde la base de
carga.

jAVISO!
El excedente de cable pastor de la parte posterior de la estaciéon de carga,
debe ser cortado.

3.7 Conexion de la base a la alimentacion
1. Conecte el terminal de carga “b” con el terminal “a” de la base. Conecte el 1 del
terminal “a”, con el 1 del terminal “b”.

[a g
1 i |
S

2. Conecte el cargador a la corriente.

3. La luz de color verde del cargador, indica que el robot no esta cargando.
Cuando esta luz esté de color rojo querra decir que el robot se esta cargando.
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3.8 Recarga

1. Voltaje de recarga: 24V
Corriente de recarga: 4A
2. Cuando la pantalla esté como se muestra en el dibujo, el robot se ira a la base
de carga siguiendo el cable pastor, para proceder a la recarga.
, SRR A R e R

e o T e Rt
i la pantalla muestra la siente imagen, querra decir que el robot esta en
proceso de carga.

L] 28.8
EEE © HOME

Charains!

18-81 MON A9: 23

4. Si la imagen que se muestra es la siguiente, querra decir que se esta cargando
la bateria, e indicara que los sensores de lluvia estan activados.

] 28.8
EEE E HOME

Charaeins!

18-81 MON @9: 23

INFORMACION IMPORTANTE

Todos los botones (a excepciéon del interruptor de emergencia y el de
encendido y apagado) permaneceran bloqueados durante el proceso de
carga.

4. Cuando se haya acabado el proceso de carga, el cortacésped retrocedera
varios centimetros y entrara en modo de reposo.
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4. PANEL DE CONTROL

4.1 Visién del panel de control

ROB0TIC|MOLWER

1. Modo AUTO

2. Pantalla

A. Simbolo de la base

B. Simbolo de la programacién de trabajo
C. Simbolo del sensor de lluvia
D. Brujula

E. Simbolo de la linea

G. Sensor de presiéon

H. Sensor de contacto

I. Modo Auto

J. Voltaje bateria

K. Mes / fecha

L. Semana

M. Hora / minuto

J: Funcién de ajuste
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Configuracién de area

r?u

i Consulta

ABCDE GH | J

] |

EEERL B | od. 8
AUTO

lElflal Hll'.'ll'-l EE':IEE

| | |
K L M

3. Interruptor de emergencia

4. Arriba / +:

- Seleccione mend, ir hacia arriba

- Seleccione menu, ir hacia la izquierda

- Seleccione imagen, aumentar la cantidad

5. Botdn de aceptar, para confirmar la seleccion.
6. Abajo / -:

- Seleccione menu, ir hacia abajo

- Seleccione mend, ir hacia la derecha

- Seleccione imagen, disminuir la cantidad

7. Sensores de lluvia

8. Botdn de regresar a la base.

Presione este botdn cuando el robot esté en funcionamiento, y quiere que vaya a
la base a recargarse.
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MANUAL USUARIO APP

Para instalar la aplicacién
(i0OS/Android) deben escanear el
codigo QR con su movil, o acceder
directamente al a direccion
http://tiny.cc/KPC-App

http:/ /finy.cc/KPC-App

El uso de la App:

Descargate la aplicacién e
Télécharger |'application suy

R

-! SEIDMIcILinkAp_O4ES ¥
|

Fuerte |
§ Contrasefiai-==-=---- g

|| Mestar cantrazefia
.

Eaneclar

Canelar

- Haga clic en la aplicacién APP que
ha instalado y entre

; Lawn mower
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Funcién de control remoto

|

= =1 s
1. Presionando “AUTQO”, el
cortacésped empezara a trabajar
automaticamente.
2. Presionando “Remoto”, el
cortacésped trabajara en manual y el
usuario puede dirigir el robot para
trabajar con el teléfono.
Tenga en cuenta que en modo
remoto, robot no reconoce el cable,
estacion.
3. Pulsando el botén "Home", el robot
volvera a la estacién de carga de
forma automatica.
4. Presionando "Interruptor" puede
detener el procesador y la pantalla
volvera a la interfaz principal.
Tenga en cuenta que esto no
funciona cuando el robot se esta
cargando.
5. Podemos controlar las cuchillas
haciendo clic en "Cortar", que esta en
la esquina de la parte inferior
derecha.

Configuracion de funciones

Address aetting

Langumge saaction
Ranges 1L | Tt

WNtrasonic wave
Rain genae
Toapoh sEn SO
Pressure Sefsm
Compass

Audio alzm

e e | =

1. Introduzca esta interfaz, podemos
establecer la direccién del
cortacésped desde 01 a 58.

2. Hay 11 idiomas para la opcion 4 y
opciones para la funcion de rango.
3. Las siguiente funciones son
opcionales: onda ultrasonica, sensor
de lluvia, sensor tactil, sensor de
presion, sensor de la brujula, alarma;
y se puede activar o desactivar.
Después de programar/ajustar la
funcioén, por favor, haga clic en
"Guardar".
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Fecha y Semana y hora

Date Settings

El usuario puede configurar la interfaz
especifica del tiempo.
Por favor, guarde su configuracion.

Configuracion del area de trabajo
Esta parte deberia combinarse con el
manual de usuario.

Warking Ares Setting

drea locatian setting

drea workng-ime seting

Area location settin 0

o Avea 1
¥ Areaz
¥ Aread
5 Aras 4

* fres 5

1& Biea b

Introduzca el "Programacién de la
ubicacién del area".

1. Antes de entrar en esta interfaz,
por favor, separe el jardin en varias
zonas segun la propia demanda del
usuario.

2. Seleccione las areas que se
configuran en consecuencia y haga
Guardar. A continuacion, iniciar de
localizacion.
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Introduzca la Progrmacion del tiempo

de trabajo del Area

Area working-time sotting

Samiay

Manday

Tuesday

Wednexsday

Thagreday

Fridany

Saueday

Tuesday

Edlape Mcwing
Start ima

Area 1 maving time
Araa 1 maving time
Araa 3 merving time
Araa 4 maving time
Araa § marineg tme

Area G maning time

= i | ==

1. Elija la jornada de trabajo por
semana.
2. Establecer hora de inicio del robot,

a continuacion, establezca el tiempo
de trabajo en cada area y haga
Guardar.

Tenga en cuenta que si las areas de
trabajo son, por ejemplo tres areas,
por favor, ajuste el tiempo de siega
solo tres areas, no ajuste el tiempo
para las demas zonas no
seleccionadas.

Contrasefna

QOrange [aal)

Password

Password enable

Input old password

Input new password

Input new password again

S =

Encienda la "Contrasefa habilitada" y
podremos establecer la contrasefa
de 4 digitos que quiera y haga
Guardar.

29



Consulta del estado del cortacésped

Orange [aa) f - 4 B5%H 16:36

Mower-state Query

Mower running time
Mower charging time

Mower voltage

Mower-state Query MNone

ESRNGES S =]

1. Haga clic en el "Tiempo de
funcionamiento del cortacésped",
podemos obtener el tiempo de
ejecucion total de la segadora.

2. Haga clic en "tiempo de carga del

cortacésped", podemos obtener el
tiempo de carga total del robot.

3. Podemos obtener el voltaje del
procesador.

4. Haga clic en "Consultas
Cortacésped-Estado" para comprobar
la informacion de alerta.
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5. FUNCIONAMIENTO

INFORMACION IMPORTANTE

- Nunca deje el cortacésped desatendido mientras esté operando, si hay
nifos, otras personas o mascotas.

- Debe usarse siempre durante las horas de luz diurna o con una buena
iluminacion artificial.

- Evite utilizar el robot si la hierba estda demasiado humeda.

- No utilice el robot si va descalzo o con sandalias.

- Vaya siempre con zapatos cerrados y pantalones largos.

- Extreme las precauciones cuando el robot se gire hacia usted.

- Siempre que encienda el robot de acuerdo con las instrucciones, asegurese
de tener alejados los pies de las cuchillas.

jAVISO!
i
iLea atentamente las instrucciones de seguridad antes de utilizar el robot!

AVISO
Mantenga sus pies y manos alejados de las cuchillas. Nunca ponga los pies
o las manos, debajo del robot mientras esté en funcionamiento.

5.1 Preparacion
- Asegurese de la correcta instalacién del cable pastor.

- Periddicamente inspeccione el area de corte, por donde tiene que pasar el
cortacésped, y retire posibles piedras, ramas, cables, u otros objetos que puedan
interferir en el trabajo correcto del robot, especialmente aquellos que tengan una
altura superior a los 6¢cm.

- Periddicamente revise visualmente las cuchillas y los tornillos que las sujetan. Si
detecta que estan dafiadas o desgastadas deberan ser reemplazadas para
mantener el equilibrio de corte.

- Conecte ambas terminaciones del cable pastor a la base. Y asegurese de que el
cable pastor esté en buenas condiciones (luz indicadora del estado del cable
pastor debera permanecer apagada).

- Conecte el cargador de corriente a la base y asegurese de que el cargador esté
en una zona ventilada y que no se pueda mojar. La luz indicadora del estado de la
base debera de iluminarse en color verde.

- Periédicamente, inspeccione el césped por si hubiera agujeros o monticulos.
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INFORMACION IMPORTANTE
NO debe usarse el robot, si el cable pastor o la base de carga no tienen una
buena conexion.

5.2 Puesta en marcha del cortacésped

Hay dos emplazamientos distintos para poner en marcha el robot.

1. Ponerlo en cualquier punto del cable pastor con la parte delantera de la
maquina apuntando en el sentido de las agujas del reloj (asegurese de que el
robot no esté en Modo de recarga)

2. Situar el robot en la base pero alejado de ésta unos centimetros para que no se
encuentre en modo de recarga de la bateria.

Si la funcion LINEA esta desactivada, el robot empezara a cortar hacia el interior
de la zona. Si la funcion LINEA esta activada, el robot dara una vuelta al cable
pastor cortando los bordes y posteriormente saldra a cortar el resto de la zona.

INFORMACION IMPORTANTE
Normalmente el cortacésped ira cortando en circulos, para calibrase. Si
encuentra un obstaculo o el cable pastor, realizara un circulo en otra zona.

Arrancar el robot:
1. Encienda el botéon de encendido que se encuentra debajo de la cubierta
superior.

2. Gire en el sentido de las agujas del reloj el boton de emergencia ™ que esta
en el control para arrancar el robot.

3. Introduzca la contrasena (la contrasefa inicial es 0000), el robot entrara en
modo reposo.

4. Seleccione el modo AUTO 1, el cortacésped empezara a trabajar.

5.3 Detener el robot / apagar el robot

1. Pulse el botén de encendido del mando de control remoto (para los modelos
que lo lleven). El robot se parara y entrara en modo reposo.

2. El cortacésped se puede apagar presionando directamente el boton de paro de

)

emergencia C

3. Pulse el boton de encendido que esta debajo de la cubierta superior del
cortacésped.

5.4 Interruptor de emergencia

_ , @ . .
Presione el botébn de emergencia siempre que sea necesario. El usuario
debera restablecerlo de nuevo.
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Esquema del menu de configuracion
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5.5 Seleccién del idioma

gt
1. Seleccione SET (AJUSTES) T
2. Seleccione FUNCTION (FUNCION) y acceda presionando el boténO.
3. Seleccione LANGUAGE (IDIOMA) y acceda presionando el bot(’)no.

4. Seleccione el idioma deseado y confirme la seleccién presionando el boténO.

y acceda presionando el botc’mO.

5.6 Configuracion de la direccion

La direccion del robot debe ser la misma que la que tenga la estacion de carga.
Debera verificarlo antes de su uso. En la base de la estacion de carga, encontrara
una etiqueta con la contrasefia.

Para cambiar la direccion:

g
1. Seleccione AJUSTES L;-:EE y acceda presionando el boténO.

2. Seleccione FUNCION y acceda presionando el botc’mO.

3. Seleccione DIRECCION y acceda presionando el boténO.

4. Introduzca el Codigo 00-59 (confirmar con el cédigo de la base de la estacion de
carga).

5. Coloque el cortacésped cerca de la base de carga, presione el botén de la
estacién hasta que el indicador parpadee, luego suelte el botén.

6. Acaba la busqueda cuando el indicador deja de parpadear.

7. Reinicie el cortacésped, saldra el simbolo de estacion de carga.

5.7 Ajustes del rango

i
1. Seleccione AJUSTES EE y acceda presionando el boténO.

2. Seleccione FUNCION y acceda presionando el boténO.
3. Seleccione RANGO y acceda presionando el botc’mO.

4. Seleccione 1/2/3/4 y confirme la seleccion presionando el boténO.

5.8 Sensor de lluvia

RAIN ON (LLUVIA): si la funcion esta activada, el robot regresara a la base de
carga cuando esté lloviendo.

RAIN OFF: el cortacésped continuara cortando la hierba aunque esté lloviendo.

1. Seleccione AJUSTES - y acceda presionando el botc’mO.
2. Seleccione FUNCION y acceda presionando el boténO.
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3. Seleccione LLUVIA y acceda presionando el boténo.

4. Seleccione SI/NO y confirme la seleccién presionando el botc’)no.

5.9 Ajuste inicial
Restaurar los ajustes de fabrica

i
1. Seleccione AJUSTES I‘J'—F:EE y acceda presionando el boténO.
2. Seleccione FUNCION y acceda presionando el boténO.

3. Seleccione INCIAL y acceda presionando el boténO.

4. Seleccione SI/NO y confirme la seleccién presionando el boténo.

5.10 Ajustar la hora
gl
1. Seleccione AJUSTES EE y acceda presionando el boténO.

2. Seleccione HORA y acceda presionando el boténD.

E RIS 28.8
2012 MO 16-81

B9: 23

SAVE  EXIT
16-81 MON B9: 23

3. Seleccione ANO

- Utilice los botones e y e para seleccionar el afo y pulse el botén para ajustar
el afo.

- Ajuste el afio deseado mediante los botones 9 y 9 y luego pulse el botdn O
para confirmar.
4. Siga los mismos pasos para ajustar mes, dia, fecha, hora, minuto.

5. Presione el botdn e o] G para elegir la opcion GUARDAR, y guarde O los
cambios realizados.

5.11 Ajuste de la contrasena

[yl
1. Seleccione AJUSTES EE y acceda presionando el boténO.
2. Seleccione CONTRASENA y acceda presionando el boténO.
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IR [ 28.8

OLD PHSSWORD: —=—-

HNEW_PRSSWORD: -——=
SWITCH: OFF
SAVE  EXIT

16-81 MON B9: 23

3. La contrasena inicial es 0000
4. Introduzca la contrasena inicial

- Presione los botones e o] G para elegir la contrasefia antigua y presione el
bot()nO.
- Presione los botones 0 o] G para elegir una nueva contrasefa y confirme

presionando el boténO. )
5. Para introducir la NUEVA CONTRASENA siga los pasos del apartado anterior.

6. Seleccione la opcion GUARDAR mediante el uso de los botones e yo, y
luego pulse el botén O para salvar los cambios.
La funcién de contrasena es opcional. Si esta activada, el robot necesitara que

introduzca la contrasena antes de comenzar el corte. Si la funcion esta
desactivada, no lo tendra que introducir.

5.12 Ajuste del area de corte

Esta funcion sirve para aumentar la efectividad del corte del robot en una
superficie muy grande. Le permitira dividir la zona en seis subzonas de trabajo.
Esta funcion tendria que ser usada en conjunto con la funcion de programacién de

la hora de corte.

1. Seleccione AREA k== y acceda presionando el boténO.
2. Seleccione POSICION AREA vy acceda presionando el bot()nO.
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R

R 8.8
el ARER

# AREALl: * HRER4

* AREAZ2: * ARERS

* AREA3: * ARER6

START EXIT

1661 MON 89:23

3. Seleccione el area de trabajo.
- La seleccion del AREA1 es obligatoria. Viene seleccionada por defecto.

- Seleccione el AREA2 utilizando lo botones e ye, y pulse el boton O para
confirmar su seleccion. Una vez seleccionado se mostrara un “*” al lado del
AREA2.

INFORMACION IMPORTANTE
Para poder utilizar la opcion AREA3, debe estar seleccionada previamente el
AREA2.

-Seleccione AREAS3 utilizando los botones e ye, y pulse el botdén O para
confirmar su seleccion. Una vez seleccionado se mostrara un “*” al lado de
AREA3.

4. Para seleccionar los puntos de memoria.

Un punto de memoria sirve para programar el robot cuando deja el cable pastor y
se dirige al interior para cortar. Cada area deberia tener un punto de memoria.

Por favor, asegurese que el nivel del voltaje de la bateria es superior a los 27V
antes de proceder a configurar los puntos de memoria.

- Coloque el robot sobre la estacion de carga.

- Seleccione COMENZAR vy confirme presionando el botén. Entonces el robot
empezara a recorrer el cable pastor.

- Presione el botén O para seleccionar el punto de memoria correspondiente al
AREA1 cuando el robot alcance el punto de memoria 1.

- Realice la misma operacién para los otros puntos de memoria (AREA2 punto 2,
AREA3 punto 3...).

- Es mejor seleccionar un punto de memoria entre dos esquinas.

- Asegurese de que hay un minimo de 3 metros de longitud de cable pastor entre
el punto de memoria seleccionado y el comienzo o el final de una AREA.

- En el caso de que necesite poner dos puntos de memoria separados por un
camino, debera asegurarse que al menos hay una distancia de 1m, y que ademas
la distancia entre los dos cables guias que cruzan el camino sea de 50cm.
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- Ponga el robot de nuevo a la estacion de carga y espere para trabajar.

5.13 Ajuste de la hora de corte
Esta funcion debe ser usada conjuntamente con la funcién de AREA.

1. Seleccione AREA y acceda presionando el botc’Jn@.

2. Seleccione PROGRAMAR HORA y acceda pulsando el botc’>n®.

3. Seleccione SEMANA (LUN, MAR, MIE, JUE, VIE, SAB, DOM) y pulse el botén
para acceder.

4. Ajustar hora de inicio,

- Seleccione HORA DE COMIENZO y acceda presionando el botc’>n®.
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- Pulse el botén 9 o] G para ajustar la Hora/Minuto.

Y confirme los ajustes presionando el boténO.
5. Para ajustar la hora de trabajo en cada area.

- Seleccione AREA1 y acceda presionando el boténO.
- Presione el boton e o] e para seleccionar el tiempo de corte para el AREA1 y

confirmelo con el boténO. 10 minutos para cada desplazamiento. (Entre 0 y 255
minutos).

6. Para los ajustes de la AREA3 a la AREAG, siga el mismo procedimiento que en
el apartado 5.

FEE -5 g || B R e
¢ L] : H1I [ ; i : A
ST A
MON
TUE e
WED EE-:
THU 33 pt MIN
18-01  MON  @9:23 || E1elI
Explicacion:

- Si ajusta el AREA1 con 000 minutos como tiempo de corte, significa que no
cortara en el AREA1.

- Si el usuario no selecciona trabajar en el AREAZ2, nunca se podra seleccionar
trabajar en el AREA2 o superiores.

7. Seleccione la opcion SALIR para guardar o seleccione DEL (BORRAR) para
eliminar los ajustes.

INFORMACION IMPORTANTE

Para usar la programacion del horario de corte, es imprescindible que la
funcion LINEA esté activada. De lo contrario, esta funcién no se podra
utilizar.

5.14 LINEA
EEE 28.8
Sﬁﬁlt LINESENSOR:
" THU =
MON FRI
TUE * SAT
WED EXIT
16-81 MON B39: 23

LINEA: cuando el robot se ponga en funcionamiento, siempre buscara el cable
pastor para llegar hasta la base.
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1. Seleccione AREA y acceda pulsando el boténO.

2. Seleccione LINEA y acceda pulsando el bot()nO.

3. Seleccione el dia, y confirme la seleccion presionando el botc’mO.

INFORMACION IMPORTANTE
Todos los ajustes necesitan al menos 3 segundos para memorizarse, por
favor, no apague el cortacésped inmediatamente después de realizar los

ajustes.
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6. MANTENIMIENTO Y ALMACENAJE

- Durante las operaciones de mantenimiento, utilice las protecciones de seguridad
individuales indicadas por el fabricante, especialmente cuando tenga que
intervenir sobre las cuchillas.

- Antes de realizar cualquier operacién de mantenimiento, asegurese de que el
robot esta completamente parado.

Programa del periodo de mantenimiento

Frecuencia Componente | Tipo de operacion Referencia

Limpiar y revisar la eficacia | “Limpieza robot”

Si las cuchillas estan
Cada semana | Cuchillas dafadas por algun golpe o | “Remplazar
estdn desgastadas, las | cuchillas”

debera reemplazar

Cada mes Robot Llevar a cabo la limpieza “Limpieza robot”

Cada 3 meses | Robot Llevar a cabo la recarga “Bateria”

6.1 Limpieza robot

1. Pare el robot de forma segura.
2. Utilice guantes.

3. Limpie la superficie externa del robot con una esponja humedecida en agua
caliente.

4. NO utilice disolventes ni detergentes, ya que podrian dafiar gravemente las
superficies barnizadas y los componentes de plastico.

5. NO lave las partes internas del robot y no use un aparato de presioén, podrian
producir dafos en el sistema eléctrico o en los componentes electronicos.

D

jAVISO!
Nunca utilice una maquina de agua a presiéon ni una manguera para limpiar el
robot.
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6. Revise las cuchillas y las ruedas del robot. Elimine los restos de hierba u otros
elementos que puedan perjudicar el correcto funcionamiento del aparato.

7. Para eliminar los restos de la zona de las cuchillas, utilice un cepillo apropiado.
8. Limpie el exterior de la base de carga y elimine los residuos que se puedan
haber acumulado.

9. Compruebe que tornillos y tuercas estén bien apretados.

10. Reemplace todas las partes que estén dafiadas o desgastadas.

11. Asegurese de que utiliza piezas originales en todos los recambios.

12. Asegurese que las baterias estén cargadas durante su uso, tal como indica el
fabricante.

13. Un uso incorrecto puede provocar una descarga eléctrica, un calentamiento
excesivo o un vertido de liquido corrosivo de la bateria.

14. Si se vierte encima liquido corrosivo de las baterias, lavelo inmediatamente
con abundante agua, y acuda a un servicio médico lo antes posible, sobretodo si
ha tenido contacto con los ojos.

15. Para cualquier aclaracioén, acuda siempre al distribuidor que le proporcioné el
robot.

6.2 Almacenaje
Guarde el robot con todos sus accesorios en el embalaje original, y coléquelo en
un lugar seco y fresco. La temperatura no deberia descender de los -10°C.

6.3 Cambio de las cuchillas

Cuchillas modelo: R5200i

Pasos a seguir:

1. Pare el robot completamente.

2. Use guantes de proteccion.

3. Coloque el robot con la parte de las cuchillas hacia arriba.
4. Desatornille la cuchilla y quitela.

5. Reemplace la cuchilla y vuelva a atornillarla firmemente.

42



6.4 Limpieza de las ruedas delanteras

Cuando vea que las ruedas delanteras estén llenas de residuos y no puedan rodar
correctamente debera proceder a su limpieza. Para ello desatornille y extraiga
ambas ruedas y elimine todos los residuos utilizando un cepillo o un utensilio
similar. Una vez estén perfectamente limpias vuelva a colocarlas y a atornillarlas
con firmeza en el robot.

6.5 Bateria

La bateria de su robot no necesita mantenimiento, tiene una vida util entre 1y 3
afos. Esta vida util dependera del uso que se le esté dando, y del total de horas
de trabajo semanales.

Cuidado especial con las baterias de Litio:

Cargue siempre las baterias segun los tiempos de carga indicados en este manual
y siga las instrucciones del procedimiento adecuadamente.

Cuando vea que la carga de la bateria esté muy baja, debera ponerla en carga lo
antes posible.

Durante el almacenaje, revise que la carga de la bateria esté al 80%, y que esté
guardada en un lugar seco, fresco y nunca con luz solar directa.

Nunca conecte el catodo y el anodo (negativo y positivo) de la bateria,

No intente extraer, reparar o modificar la bateria por su cuenta.

Proceso para las baterias agotadas

Por favor, NUNCA tire directamente la bateria a la basura, debe llevarla a un lugar
de recogida autorizado para su correcto reciclaje. En caso de duda, consulte con
la administracion local.

INFORMACION IMPORTANTE
Cargue la bateria completamente al final del verano si va a guardar durante
una temporada el robot. Debera recargar la bateria cada 3 meses.
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7. SOLUCION DE PROBLEMAS

PROBLEMA PANTALLA POSIBLE RAZON SOLUCION
Después de introducir la BIEE O 28,8 1. El cable pastor no emite 1. Revise que la luz
contrasefa correcta y HL_ERM r sefal. indicadora de la base de

seleccionar el modo AUTO,
el robot no empieza la
sesion de corte y la base

‘ Dirtval wirw
was cul off

2. El cable pastor esta
cortado

control del estado del cable
pastor esté apagada y que
el cable esté conectado a
la base.

emite un pitido. 1881 PROR A9 2%
2. Utilice un conector para
unir si el cable esta
cortado.
Después de introducir la = 1. No le llega corriente a la 1. Revise la corriente de su
o EE O 28.8 g
contrasefa correcta y aLAaRM toma de la base o hay mala | casa, y asegurese de que

seleccionar el modo AUTO,
el robot no empieza la
sesion de corte.

18-81

' Charsins sLtation
iz out of Pouer

MON

89:23

comunicacion entre la base
y el robot.

el cargador también esté
bien conectado.

Durante la operacion, el
robot se detiene entrando
en el modo de reposo y
emite un pitido.

ERE [E

1a-21

ALARM

MO

8.8

T Harwdlle Louckhed

29r 2%

1. Alguien puede haber
tocado la agarradera de la
parte posterior.

2. Puede haber caido agua
o césped mojado en la
agarradera.

1. No toque la agarradera.
Restablezca el robot.

2. Seque la agarradera y
reinicie el robot.

El robot dejar de cortar y
emite un pitido.

ERE €

RLARM

28.8

T LifL sensocr or
PresSSLUETe SeNSor
activaled

1. El cortacésped se ha
levantado del terreno.
2. Alguien o algo ha
presionado la parte
superior del robot.

1. Coloque el robot en una
superficie llana y reinicie.

2. Quite el objeto que esta
encima del robot y reinicie.

1881 MON 23
El robot dejar de cortar y > 1. Las ruedas han sido 1. Limpie el lugar de
emite un pitido. HEE B LORM 28.8 [ | ploqueadas. posibles objetos que
et o ikt | 2. Elrobot ha quedado bloqueen las ruedas.
t urriime moelor is| | blogueado en algun lugar. 2. Elimine los posibles
Ill!"_}l'.\ lares:. check Objetos que hayan
1@/81  MON  @9:23 ?é?rﬂ;fdo el roboty
HEE O 28.8
' ALARM
Curraenlt of lefFL
T il e molor is
Las lares: oheack
it
l@a-@1 MO 09823
El robot dejar de cortar y St 1. La altura de corte es 1. Ajuste la altura de corte
emite un pitido. JRE K ALARM “8:8 [ | demasiado baja. adecuada.
Bosait ol cutdg 2. Las cuchillas chocan con | 2. Elimine los objetos que
'[ ~rw motor is bLoa| | algln objeto duro. choquen con las cuchillas.
o AR e P L 3. El robot queda atrapado | 3. Elimine los objetos que
th en el césped. molesten al robot y
bt MO b reinicielo en ofra parte.
El robot dejar de cortar y = El robot esta en un terreno | Apague el robot, y
emite un pitido. RS [E ALERM 28.8 con una pendiente de mas coléquelo en otro lugar

18-81

Y Redwat

tilted

MOH

e oy

87823

de 30°

llano.

Las baterias no recargan

La vida util de las baterias
esta llegando a su final.

1. Lleve el robot a un
Servicio Técnico para
cambiar la bateria.

2. Compruebe, también,
que el cargador esta bien
conectado.

El robot se para

1. La hierba esta

1. Corte la hierba para que
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demasiado alta o muy
humeda

2. El terreno tiene agujeros
0 monticulos.

tenga una altura adecuada.
2. Rellene los posibles
agujeros y elimine los
monticulos.

El robot no corta todos los
bordes

Hay algun obstaculo sobre
el camino del cable pastor

Examine todo el recorrido
del cable pastor y quite los
posibles obstaculos.

El robot no detecta los
contactos de la base de
carga

La base no esta colocada
en un lugar llano.

Coloqgue la base en un
lugar llano.

El robot se comporta de
una forma anémala
alrededor de un macizo de
flores.

El cable pastor esta mal
colocado.

Rectifique la instalacién del
cable.

El robot hace mucho ruido

1. Tiene dafios en la
cuchilla.

2. Las cuchillas estan
llenas de residuos
(plasticos, ramas, cuerdas

3. El robot ha iniciado el
corte muy cerca de un
objeto (menos de 1 metro)
0 en presencia de
obstaculos caidos (ramas,

4. El motor del robot puede
estar dafiado.

5. La hierba es demasiado
ancha.

1. Reemplace las cuchillas.
2. Limpie las cuchillas con
un cepillo. Use siempre
guantes de seguridad.
Elimine todos los posibles
restos.

3. Quite todos los objetos
que puedan entorpecer.

4. Péngase en contacto
con el servicio técnico.

5. Rebaje la altura de la
hierba con un cortacésped
convencional.

Reinicie el robot.
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8. DESPIECE DE LAS PARTES
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Lista de recambios del robot R5000i

N° Descripcion N° Descripcion

1 mando giratorio 32 eje para sensor

2 asiento motor de corte 33 anillo soporte

3 muelle bloqueo 34 micro interruptor
4 base motor de corte 35 muelle

5 anillo goma 36 bloque centraje

6 junta anillo de goma 37 asiento

7 escudo protector 38 micro interruptor
8 motor de corte 39 bloque micro interruptor
9 cabezal de corte 40 botén stop

10 cuchilla 41 sensor lluvia

11 tornillo M8 42 tapa display

12 tapa bateria 43 display PCB

13 bateria 44 bot6én de encendido
14 fijacion bloque PCB 45 tapa intermedia
15 sensor PCB 46 soporte de recarga
16 base inferior 47 tapa superior

17 motor rueda 48 Clip

18 reten aceite 49 tapa

19 tapa final motor rueda 50 eje tapa

20 rueda trasera 51 fijacion tapa

21 tornillo rueda frontal 52 biela derecha

22 tapa cubos 53 sombrero

23 junta para rueda frontal 54 biela izquierda
24 rueda frontal 55 conector PCB
25 controlador motor PCB 56 goma frontal

26 controlador principal PCB 57 sombrero de goma
27 conector PCB 58 anillo sellado display
28 sensor caucho 59 tira de sellado
29 anillo presién 60 plato cuchillas
30 anillo presién gravedad 61 tornillo M5

31 muelle gravedad 62 tornillo M5 (para cuchillas)




Despiece de la base de carga

1. Cobertura superior

2. PCB

3. Terminal de potencia

4. Terminal de cable pastor

5. Panel inferior

6. Cabezal de carga

7. Asiento para los cabezales de carga
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